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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z
wykonaniem robot rozbiorkowych dla obiektow inzynierskich w zwigzku z zadaniem pn. ,, Rozbudowa
drogi wojewddzkiej nr 151 na odcinku Recz-Choszczno ™.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych

Z rozbiorka elementow obiektéw i obejmuja:

- rozbiorke nawierzchni,

- demontaz stalowych porgczy i barier mostowych,

- rozbiorke skrzydel przyczétkowych,

- rozbiorke betonu plyty z gzymsami i wspornikami,

- rozbiorke umocnien stozkéw i skarp pod obiektem,

- rozbiorke przyczotkow,

- rozbiorke ustrojow niosacych.

1.4. OKreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i Specyfikacja DM-00.00.00 "Wymagania og6lne"

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot rozbidrkowych zgodnie z DM 00.00.00 pkt. 2.8.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za sposob przeprowadzenia rob6t rozbiérkowych, za ich
zakres zgodnie z Rysunkami oraz z zaleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materialy

Rozbiodree podlegaja:
- nawierzchnie,
- elementy betonowe i stalowe (ustroje niosace, podpory, $cieki skarpowe, itp.),
- elementy stalowe - stalowe porgcze i bariery.

3. Sprzet
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne”.

4. Transport
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5. Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogolne

Roboty rozbiorkowe i urzadzen towarzyszacych obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy wymienione w pkt. 1.3 podlegaja segregacji i powinny by¢
transportowane i sktadowane oddzielnie.
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Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub
przez Inspektora nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do powtoérnego wykorzystania powinny by¢
usuwane, transportowane i sktadowane bez powodowania zbednych uszkodzen lub obnizenia wartosci
materiatu rozbiérkowego. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w niniejszej ST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru. Elementy i
materialy, ktore zgodnie z niniejsza ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do
wykonania na wilasny koszt projektu rozbidrki i projektu organizacji robdt oraz zatwierdzania ich
przez Inspektora nadzoru.

Projekt rozbiorki powinien by¢ wykonany zgodnie z Dokumentacja Techniczng i W szczegodlnosci
powinien zawierac:

- przewidywana kolejnos¢ wykonywania robdt rozbidrkowych z uwzglednieniem
zachowania statecznosci obiektu lub jego czgéci w kazdym etapie wykonywania robot,

- technologi¢ prowadzenia prac rozbiorkowych,

- rodzaj sprzetu uzytego do rozbidrki,

tymczasowe zabezpieczenia obiektu oraz jego elementdw przed utratg statecznosci,

- czasookresy prowadzenia robot,

- sposoéb zabezpieczenie otaczajacego srodowiska przed wptywami prowadzonych robét z
uwzglednieniem zapylenia, drgan, hatasu i zanieczyszczen gleby 1 wod przylegtych,

- konstrukcje podpar¢ i pomostow,

- sposoéb transportu rozebranych elementdw,

- lokalizacje¢ sktadowania elementdéw rozebranych oraz sposéb ich utylizacji.

Projekt organizacji robot w szczegolnosci powinien zawieraé:

- etapowanie i kolejnos¢ wykonywania robot

- projekt tymczasowego zabezpieczenia przed utratg statecznosci przyleglych nasypéw

Powyzsze projekty nalezy uszczegdétowic¢ o ewentualne zalecenia Inspektora nadzoru.

Koszt tymczasowych elementow wymaganych przez powyzsze projekty pokrywa wykonawca.

roboty zwigzane z rozbiorkami elementdw betonowych i zelbetowych prowadzi¢ przy uzyciu
sprzetu mechanicznego. Nie dopuszcza si¢ stosowania metod wybuchowych prowadzenia robot
rozbiorkowych. Prace rozbiorkowe powinny by¢ prowadzone pod statym nadzorem.

Przy ewentualnym zniszczeniu elementdw nie podlegajacych rozbidrce, Wykonawca musi
naprawi¢ zniszczenia na wlasny koszt.

Utylizowanie rozebranego materialu moze odbywac si¢ jedynie w miejscu zatwierdzonym przez
Inspektora nadzoru.

Jezeli ST nie stanowi inaczej pozyskany materiat z rozbiorki stanowi wlasnos¢ Wykonawcy.

5.2. Bezpieczenstwo robét i ochrona srodowiska.

Za bezpieczenstwo robot na rozbieranym obiekcie, w czasie trwania prac odpowiada
Wykonawca.

Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia obiektu i terenu do niego przyleglego zgodnie z
zatwierdzonym przez Inspektora nadzoru projektem rozbiorki.

Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47 poz.401 z pozniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

CZYNNOSCI PRZED ROZPOCZECIEM PRACY

- przed rozpoczeciem robot rozbidrkowych nalezy odigczyé od rozbieranego obiektu siec
wodociggowa, gazowa, cieplng, elektryczna, kanalizacyjng i inng
przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materialow, przyrzadow, narzedzi i
odpaddéw
zaplanowac kolejnos¢ wykonywania poszczegolnych czynnosci
przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary,
maski, ochronniki stuchu, itp.
- zauwazone usterki i uchybienia zglosi¢ natychmiast przetozonemu
sprawdzi¢: prawidtowos¢ przylaczenia urzadzen do sieci elektrycznej i powietrznej (czy
przewody nie sg przetarte, zatamane lub uszkodzone w inny sposéb)
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przed przystapieniem do robdt rozbidorkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani
Z programem rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania

ZASADY | SPOSOBY BEZPIECZNEGO WYKONYWANIA PRACY

NIE W

NAKA

OLNO:
rgcznie przemieszczac 1 przewozi€ cig¢zary o masie przekraczajacej ustalone normy
obstugiwa¢ urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen
zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn
prowadzi¢ roboty rozbiorkowe, jezeli zachodzi mozliwos¢ obalenia czesci konstrukcji
obiektu przez wiatr
prowadzi¢ roboty rozbiérkowe przy uzyciu sprzetu dzwigowego podczas wiatru
0 szybkos$ci wiekszej niz 10 m/sek
prowadzi¢ roboty rozbiorkowe jesli ponizej przebywajg ludzie
obala¢ $ciany lub inne cze$ci obiektu przez podkopywanie i podcinanie

ZUJE SIE:
uzywa¢ tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych,
prawidlowo oprawionych
zachowywac¢ prawidtowa pozycje ciata przy wykonywaniu pracy
podczas wykonywania pracy zwraca¢ uwage tylko na wykonywane czynnosci,
uwzgledniajac warunki bezpiecznej pracy dla siebie i otoczenia, usuwanie jednego
elementu nie powinno wywotywac¢ nieprzewidzianego spadania lub zawalenia si¢ innego
utrzymywac w porzadku miejsce pracy, nie rozrzucac narzedzi stuzacych do rozbiorki
urzadzenia przylaczac do zrodta energii tak, aby nie stanowilo zagrozenia dla obstugi
sukcesywnie usuwac gruz i odpady
uzywac obowigzujace ochrony osobiste
przy obalaniu obiektu sposobami zmechanizowanymi zatrudnionych pracownikow
i maszyny nalezy usuna¢ poza strefe niebezpieczng

CZYNNOSCI PO ZAKONCZENIU PRACY

uporzadkowac stanowisko pracy oraz narzg¢dzia i sprzgt ochronny
odlozy¢ obrabiane i gotowe elementy na wyznaczone miejsca

UWAGI

wykonywanie prac niebezpiecznych, na wysokosci moze odbywaé si¢ tylko zgodnie z
odpowiednimi instrukcjami

liny nalezy kazdorazowo sprawdzac¢ przed ich ponownym uzyciem

przy zakladaniu liny powinien by¢ zastosowany taki sposob jej podnoszenia, aby
przypadkowo stracony gruz nie spadal na pracownikdéw

6. Kontrola jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w Specyfikacji DM.00.00.00. reszta jak ponizej.
Kontrola jako$ci robot obejmuje zgodno$¢ wykonywanych robot z Rysunkami i ustaleniami
Specyfikacji .

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w STWiIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest 1 komplet (kpl.) roboét rozbidrkowych wykonanych dla obiektu
inzynierskiego.

8. Odbiér Robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 "Wymagania og6lne".

9. Podstawa platnosci

Ogoélne wymagania dotyczace platnosci podano w STWiIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wg wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej.

Cena wykonania robot okreslonych niniejszq STWiORB obejmuje rowniez roboty tymczasowe,
ktore sq potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sq przekazywane Zamawiajgcemu i sq
usuwane po wykonaniu robot podstawowych (dotyczy to np. pomostow roboczych, wszelkich ekranow
ochronnych oraz innych konstrukcji pomocniczych uwzgledniajgcych warunki terenowo- lokalizacyjne
i geometrig elementow konstrukcyjnych projektowanego obiektu a niezbednych przy realizacji robot
objetych niniejszq STWiORB).

10. Przepisy zwiazane

Za przestrzeganie aktualnie obowigzujacych panstwowych i lokalnych przepisow BHP i ochrony
srodowiska odpowiada Wykonawca.

Inspektor Nadzoru nie moze nakaza¢ wykonania czynnosci, ktorych wykonanie naruszytoby
postanowienie tych przepisow.



